Priprema za Roboticku alku Junior Sibenik 2013.

Prva radionica robotike, priprema za Roboti¢ku alku Junior Sibenik 2013. u organizaciji Hrvatskog
roboti¢kog saveza odrzana je u OS Jurja Sizgovica.
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Od ucenika smo doznali da je OS Jurja Sizgovica

polazio i poznati koSarkas Drazen Petrovic.
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Radionica je odrzana za 5 mentora i 17 ucenika .

Osnovna skola mentor ucenik
Jurja Sizgovica Toni Plav¢i¢ Tina Grubisi¢ Cabo
Andela Klarin
Filip Bilan
Meterize Barislav Popovié Marija Marin

Antea Bratié

Sandro Skocié

Skradin Ana Berac Sime Brojkovi¢

Franko Silov

Ivan Skorié

Vodice RuZica Gulam Oliver Vodanov

Sime Bilon

Luigi latin

Katarina Gulam

Sime Juricev Polica

Tina Ujevica Katarina Pedisic¢ Bruno Mezin

Jeronim Bumbak

Jakov Meié

Plan rada ove radionice:
e Konstrukcija robotskih kolica
e Qzicenje robotskih kolica
e |Instaliranje softvera za Robo sucelje
e Simulacija u RoboPro
e Osnovne vjezbe sa robotskim kolicima

e Vjezbe sa ultrazvuénim senzorom




Profesor je pripremio sve potrebne elemente za vjezbe. To
ubrzava i olakSava slaganje konstrukcije. PredloZio je ucenicima
da na pocetku organiziraju svoje radno mjesto, pregledaju
dokumentaciju itime provjere imaju li sve potrebne elemente.

0S Jurja Sizgovica

0S Skradin




0S Vodice

0S Tina Ujevica

Nakon zavrSene konstrukcije treba uredno odraditi oZicenje i sve prikljuciti na sucelje. Posebno treba
voditi racuna o dobroj izvedbi utikaca ( buksni).




U RoboPro-u se moze
programirati i ako nemamo
sucelje i fishertechnik elemente.

To radimo izvodenjem posebnog
programa — simulatora.

Ovo je jedan program simulacije
naizmjenicnog rada crvene i
zelene Zaruljice.
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RoboPro — simulator se moZe koristiti u nastavi matematike za rjeSavanje matematickih funkcija iu

nastavi fizike u primjeni fizikalnih zakona.




Kad su ucenici shvatili osnove programiranja profesor je svakoj ekipi dao ultrazvuéni senzor.

Vjezbe su radene sa ciljem samostalnog programiranja robotska kolica koja uz pomo¢ senzora
trebaju pratiti prepreku.




Uspjesno rijeseni zadatci i
osmjesi na licima ucenika
pricali su umjesto svih.

Probudili smo Sibenik! U Sibeniku se od danas radi robotika.

Jelka Hnji¢



